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Spesso ¢ utile realizzare un modello di calcoltizeato sfruttando il metodo di concentrazione
delle masse. Cio significa calcolate le masse ¢jlobaiascun impalcato e concentrarle, in ogni
piano, in un nodo definito “special joint” coincitke con il centro di massa del piano stesso.

A tale nodo vengono assegnate le caratteristiadriadi del piano: ai gradi di liberta traslazianal
va attribuita una massa pari alla massa totalpidab, mentre al grado di liberta rotazionale si
assegna il valore del momento di inerzia polareedehsse del piano.

Le masse di piano vengono valutate considerandndhs definiti all'interno della combinazione di
carico “sismica”.

Pertanto il peso simico del piano i-esimo é dediid:

W =G, +G,+P+¢,Q, +¢.,Q, +..

Quindi la massa traslazionale (ovvero la massasegnare alla direzione X e direzione Y e Z) da
assegnare allo “special joint” inserito nel certronassa di cisacun impalcaiv; é:

M, =M ; =M, =W, /g

cong = 9.81 m/§

quindi: M, ; =W, /g

Oltre alle masse traslazionali deve essere defmitaassa rotazional®l(y;) attorno all’asse
verticaleZ, ovvero il momento di inerzia polare della massalé#onale

Mgi =Mq; Ebiz

dove:

o2& il giratore di inerzia dell'i-esimo livello

Per calcolare il giratore d’'inerzia & possibilegegee un calcolo accurato oppure, in via
semplificata se la struttura ha una sagoma preésettangolare, calcolarlo in funzione delle

dimensioni massime dell'impalcatoe b (larghezza e lunghezza massime in pianta, supporiand

massa spalmata uniformemente su ogni singolo piano.
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In quest’ultimo caso il giratore di inerzia vale:

_ |a*+1b?
p 12

Non rimane quindi che calcolare la posizione di iuCM,.

vistain pianta

CM:
o Yo D

Per trovare la posizione nel piano di ciascun ircgial € possibile eseguire un banale calcolo
uguagliando la sommatoria dei momenti statici dscuno degli-esimi contributi di massay;; sul
pianoi-esimo, al momento statico prodotto dalla massdedtr;, posizionata nel centro di massa
di coordinateXy;,Yy,i.

My = ij,i
J

ij,i ¢

ij,i Ok =M;, X, = X, =———
J

Zmi,i Ly,

ij,i Ly, =M, ¥, =Y, = j M
i T,

Quindi si fissa in maniera arbitraria un’origingiedeterminana; ey;; di ciascuna dellpmasse in

cui é discretizzabile I'impalcato
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vista in pianta
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vista in sezione
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si congiderano spalmate su ciascun livello e masse
appartenenti a matainterpiano sopra e sotto il livello analizzato
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